INGERSOLL-RAND Compresor de aire

INGERSOLL-RAND Compresor marino

Compresor marino Ingersoll-Rand

Parametros de serie HP:

. |Presi
Potencia 6n de Peso
de motor rabai Caudal |Dimensiones|(Referen| Tamario de
eléctrico : cia) | conexion de
Modelo o)
colector de
M3/ aire
HP | KW | MPa |[CFM min (LxAxH)mm Kg
2x1 76.8 2510%x1610x
1 8 1010
2HP15-30
po 2x15|2x1| 3.0 [|71.1]2.16|2260%x1610x| 1257 NPT1”
OHP15-35 2x15) 1 3.5 0 2.0 1010 1255 NPT1”
OHP15-55 2x15(2x1| 5.5 ||61.7]|1.74|2260%x1610x| 1255 NPT1”
SHP15-70 2x15) 1 7.0 8 [1.64 1010 1255 NPT1”
2x1 58.1 2260%x1610x
1 0 1010
3x1 115. 2510%x1610x
1 32 2000
3HP15-30
po 3x15|3x1| 3.0 [|106.[3.242260%x1610x| 1932 NPT1”
3HP15-35 3x15| 1 35| 65| 3.0 2000 1929 NPT1”
3HP15-55 3x15|3x1| 5.5 [|92.6(2.61|2260x1610x| 1929 NPT1”
3HP15-70 3x15| 1 7.0 7 112.46 2000 1929 NPT1”
3x1 87.1 2260x1610x
1 5 2000
4x1 153. 2510%x1610x
AHP15-301x150 1 | 3.0 | 76 1432 2000 2404 NPT1”
P 4x15(4x1| 4.0 123. 3.48 2510%x1610x 2404 NPT1”
AHP15-401415) | | 35 | 56 | 4.0 2000 2400 NPT1”
P 4x15)4x1] 95 [142.]3-48 |2260x1610x| 2400 NPT1”
AHP15-35115150 1 | 7.0 | 20 13.28] 2000 2400 NPT1”
4HP15-
595 4x1 123. 2260x1610x
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4HP15-70 1 5 2000
4x1 116. 2260%1610x
1 2 2000
6HP15-30 6x1 6x1 230. 3500%2470x HG20592
P 5 1 |30]| 64 |6.28 2000 3711 Reborde
6HP15-40 6x15 6x1| 4.0 |185.]5.223500%2470x| 3711 |DH50-PN10.
P 1 34 2000 ONPa
8HP15-30 8x1 307. 3500%2470x HG20592
P 8x15| 1 | 3.0 | 52 |8.64 2000 4858 Reborde
8HP15-40|8%15|8%1| 4.0 [247.]6.95|3500%2470%x| 4858 | DH50-PN10.
P 1 12 2000 ONPa
12HP15-3| 12x | 12x% 461.[12.5(5210%x2470x% HG20592
oPe° 1511|130 28| 6 2000 7262 Reborde
12HP15-4{12x1} 12x| 4.0 |370.|10.4 |5210%x2470x| 7262 |DH50-PN10.
oP° 5 |11 64 4 2000 ONPa
Opcionales:

-Interruptor de proteccion para bajo nivel de aceite
Nota: Utiliza el interruptor de alta humedad con alarma para la configuracion
estandar de las unidades.
-Interruptor de alarma de sobrecalentamiento de escape.
-Valvula de desagie automatica y temporizadora.
-Doble control(Arranque-suspendido automatico, control de velocidad

constante).




